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前 言
感谢您选用本公司的“运动精度测试系统”,该系统可以实现对动作部件的高速位置测量和检测。 
该系统操作简单、测试数据可以存储、程序可扩展性等诸多特点， 可满足高精度实时的数据采集。
为了您能更好的使用和操作该设备，请在日常使用过程中，参考该说明，并以该“操作说明”上面的要求进行操作。
谢谢！














一、系统硬件外观
正前面：
 [image: ]急停开关
右开始按钮
右安全光栅
上支撑架
左安全光栅
左开始按钮
上压板机构



正后方：
[image: ]
设备状态指示灯
下压次数计数器



二、软件安装
1、首先安装USB驱动：
[image: ] 驱动文件夹
采集卡驱动

[image: ]USB线驱动
TTL线驱动



2、安装主程序的运行环境：
[image: ]
[image: ]双击“Setup”然后一直下一步。
[image: ]选择安装目录，然后，下一步；
[image: ]继续下一步；
[image: ]
[image: ]直到提示完成安装；

[image: ]重启计算机；




 













三、程序运行
1、打开“我的应用程序”目录：
[image: ]首先查看一下data文件夹里面是否有配置文件，如下：
[image: ]




2、双击“运动精度测试”图标[image: ]开始进入测试界面；
   下拉选择相对应的测试轴，在确认硬件连线正确，点击相应的“外部”或者“内部”测试，进行测试。
[image: ]

[image: ]


测试的数据则保存在以下文件夹中：
…….\运行精度测试系统\我的应用程序\data\测试数据
[image: ]



3、在内部测试的时候，可以设置内部位置的读取时间；

[image: ]设置时间

手动命令




五、注意事项

1、 在系统工作时，请让插座地端接地。
2、 传感器的屏蔽线尽可能的接地，以减少干扰；
3、 在初次更换传感器轴的时候，注意一下实际的运动方向，以免传感器上面的磁环撞件；
4、 打开主程序前先进行端口选择；
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